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Actuador para persianas

F401

Descripcion

Equipo actuador en caja DIN, con 2 relés enclavados y dotado de 3 pulsadores y 3 LEDs.
El actuador se ha realizado para funcionar con equipos de accionamiento avanzados
especificos para la gestion de las persianas.

Aunque el actuador se puede gestionar desde los restantes equipos de accionamiento
pero sin la funcion de Preset.

Funcién de Preset:

Juntoal modo de funcionamiento ARRIBA/ABAJO Monoestable y Biestable, dependiendo
de la configuracion del equipo respectivo de accionamiento, se puede situar la persiana
en una posicion especifica (Preset). Para obtener detalles adicionales, consulte la ficha
técnica del comando avanzado persiana.

Lafuncidn Preset se gestiona también con el Mddulo escenarios (activacion de escenarios
con persianas en posiciones preestablecidas). En este caso, posicione la persiana en la
posicion elegida durante la memorizacion del escenario.

Nota: en el Mddulo escenarios debe indicarse una fecha de produccion posterior a la semana del
29de 2012.

Datos técnicos
Alimentacion desde el BUS SCS: 27 Ve
Alimentacion de funcionamiento con el BUS SCS: 18 — 27 Vice
Absorcion méx.: 16 mA
Temperatura de funcionamiento: 0-40°C
Potencia/absorcion de las cargas pilotadas: 250Vca—-2A
Grado de proteccion: 1K04
Nivel de robustez: P20

Datos dimensionales

Tamafio: 2 mddulos DIN.
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1. Pulsador de configuracién Push&Learn y calibracién posicion persiana
2. LED: encendido durante el procedimiento de calibracion

3. Alojamiento de los configuradores (se ha de utilizar solamente en sistemas
MyHOME con la configuracién fisica)

4. borne para BUS
5. LED ABAJO: encendido fijo durante el descenso de la persiana

6. LED ARRIBA: encendido fijo durante la subida de la persiana; parpadeo durante la
configuracion virtual.

7. Pulsador persiana ARRIBA
8. Pulsador persiana ABAJO
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Actuador para persianas

F401

Configuracion

El equipo, instalado en un sistema MyHOME, puede configurarse en los siguientes modos:

- CONFIGURACION FiSICA: mediante el posicionamiento de los configuradores en los aloja-
mientos especificos.

- Configuracién mediante software MyHOME_Suite, que puede descargarse de
www.homesystems-legrandgroup.com; este modo presenta la ventaja de ofrecer mu-
chas mds opciones respecto de la configuracién fisica.

1.1 Direccionamiento

Consulte las indicaciones contenidas en esta ficha y en la seccion “Descripciones de las
funciones” en el software MyHOME_ Suite para ver la lista de los modos y el significado
relativo.

Nota: Para este equipo, el MyHOME Server configura automaticamente 1 canal.

Tipo de direccion Configuracion virtual (M\yHOME_Suite) Configuracion fisica
Punto-punto Ambiente 0-10 A=1-9
Punto luz 0-15 PL=1-9
Grupo Grupo 1- Grupo 10: 0-255 6=0-9
1.2 Modos
Configuracion virtual (MyHOME_ Suite) Configuracion fisica
Funcion Parametro / ajuste
Actuador Master " Master M=0
Actuador como Slave. Recibe un comando enviado desde un Slave M=SLA
actuador Master con la misma direccion
Pulsador (On monoestable), el actuador ignora los comandos de | Master PUL M=PUL
tipo Ambiente y General
NOTA 1): Funcionamiento segtn el modo configurado en el equipo de accionamiento. Después
de adquirir las posiciones de la persiana (abierta y cerrada), se pueden garantizar 100 posiciones
diferentes.
Para usar «Actuador como Slave con funcién PUL» y para definir las posiciones de Preset,
se ha de usar la configuracion virtual MyHOME_Suite.
1.2.1 Tipo de motor
Configuracion virtual (MyHOME_Suite) Configuracion fisica
Tipo Parametro / ajuste
Estandar con calibracion automdtica Estdndar automético Type=-
Estandar con calibracion manual Estandar Type=1
Por impulsos Impulso Type=2

NOTA: Para reqular la“Duracién impulso de parada”y la“Duracién impulso arriba o abajo’, use
la configuracién virtual MyHOME_Suite.

1.3 Modo operativo para motores de impulsos con 3° fines de carrera:
Alinsertar 2 en el alojamiento Type y 9 en la posicién Pre del equipo, al presionar el

pulsador de STOP del mando a distancia, con la persiana parada, ésta se moverd hasta
a posicion del 3°fin de carrera.
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Calibracion de la posicion de la persiana

Esta operacion es obligatoria para el funcionamiento correcto del actuador, que debera
memorizar las posiciones de maxima apertura y cierre de la persiana.

En caso de no efectuarse la calibracién, el actuador no puede ser gestionado por los equipos
de accionamiento sino solo localmente, al actuar en los respectivos pulsadores frontales.

En funcion de la tipologia del motor gestionado, se han de aplicar procedimientos
diferentes:
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Calibracion automatica
Se aplica a los motores estandares.

1. Presione al menos 3 segundos el pulsador de configuracion. EI LED respectivo se
enciende.

2. Presione brevemente el pulsador «<ARRIBA». La persiana sube y el LED «ARRIBA» se
enciende.

3. Cuando la persiana alcanza la posicion de apertura maxima, automaticamente baja
hasta el cierre completo. EI LED «<ABAJO» se enciende. En esta fase, el actuador calcula
y memoriza el tiempo de cierre (*).

4. Sucesivamente, la persiana sube autométicamente hasta la posicion de apertura
maéxima. EI LED «<ARRIBA» se enciende. En esta fase, el actuador calcula y memoriza
el tiempo de apertura.

5. El apagado del LED, asociado al pulsador de configuracion y del LED «ARRIBA»,
confirma el final del procedimiento de calibracién.

Nota (*): Si no se produce lo descrito en el punto 3, calibre manualmente el equipo y

sitde el configurador 1en la posicion Type del actuador.

Calibracion manual
Se aplica a los motores estandares o por impulsos.

1. Presione al menos 3 segundos el pulsador de configuracién. EI LED respectivo se
enciende

2. Presione brevemente el pulsador «<ARRIBA». La persiana sube y el LED «<ARRIBA» se
enciende.

3. Cuando la persiana alcanza la posicion de apertura méxima, presionar el pulsador
«ABAJO». La persiana baja y el LED «ABAJO» se enciende. En esta fase, el actuador
calculay memoriza el tiempo de cierre de la persiana.

4. Cuando la persiana se ha cerrado completamente, presione el pulsador <ARRIBA».
La persiana sube y el LED «<ARRIBA» se enciende. En esta fase, el actuador calculay
memoriza el tiempo de apertura de la persiana.

5. Cuando se alcanza la posicion de apertura maxima de la persiana, presione de nuevo
el pulsador «<ABAJO». EI LED «ARRIBA» se apaga. El procedimiento de calibracion se
ha acabado; para confirmar la operacién correcta, el LED, asociado al pulsador de
configuracion, se apaga.

ADVERTENCIA: la precision de la calibracién y, por consiguiente, del control de la posicién de

la persiana, depende de la precision con la que se detectan manualmente las posiciones de

fin de carrera durante dicha calibracién.

Esquema de conexion

Motor estandar con fin de carrera electrénico

N Proteger con interruptor magnetotérmico 10 A
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Motor por impulsos

Para motores estandares con fin
conecte el conductor de neutro

de carrera mecanico,

Consulte las indicaciones en dotacion con la interfaz del motor para la conexién.
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